
RoboCup junior

Boeing DGK

Rescue



Boeing DGK

企画内容

RoboCup Rescueとは

→ 自立型ロボットでフィールドを進み、
被災者を見つけ出す競技



Boeing DGK

メンバー

清水 蒼太

機体設計
プログラム設計

高校2年

西牧 幸隆

回路設計

高校2年

小林 暖和

プログラム作成

高校2年

丸山 寛歩

プログラム作成

中学2年
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結果報告

今年度 ：ノード予選を1位通過のち
関東ブロックで敗退

来年度 ： 機体に改良を加えリベンジ

全国大会を狙う



Boeing DGK

進捗状況

機体 基盤 プログラム

3DCADで設計中 新しいセンサーの模索
現基板の修正

現プログラムの見直し
後輩への技術継承

11月の大会に向け活動中



新規部員に関して

現在、新入部員は募集していません

Boeing DGK
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ご清聴ありがとうございました
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